
Schnelles Metallauftragschweißen mit mobilem Industrieroboter

HiWi / Studienarbeit / Masterarbeit / Bachelorarbeit

Ansprechpartner:
Robin Kühn

robin.kuehn@imes.uni-

hannover.de

Voraussetzungen:
▪ Robotik-Kentnisse von Vorteil

▪ Kentnisse in mobiler Robotik von Vorteil

▪ Programmierkentnisse von Vorteil (Matlab/Simulink/C++/Rust/Python)

▪ Selbstständige Arbeitsweise

Termin:
ab sofort

Das Institut für Mechatronische Systeme erforscht die Automatisierung von mobilen 

Schweißrobotern.

Für unser Projekt suchen wir immer engagierte Studierende, die im Rahmen ihrer studentischen 

Arbeiten einen beitrag zur Forschung leisten möchten.

Innerhalb des Projektes sind Arbeiten in folgenden unterschiedlichen Themenbereichen möglich:

▪ Bahnplanung von Robotern mit redundantem Freiheitsgeraden

▪ Online Bahnkorrektur von 6-Achs Robotern

▪ Sensorfusion und SLAM

▪ Entwicklung und Programmierung eines Versuchsstandes mit 

Mecanum Rädern

▪ Maschinelles Lernen

▪ Entwicklung einer Simulationsumgebung für einen mobilen Roboter

Falls du Interesse an einem der Themenbereiche hast, melde dich

gerne per mail bei mir!
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