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Aufgabe:

Voraussetzungen:

§ Grundlegendes Verständnis nichtlinearer Systeme

§ Sehr gute Python-Kenntnisse (zwingend erforderlich)

§ Vorerfahrung mit neuronalen Netzen sowie z. B. PyTorch von Vorteil

§ Wünschenswert: Erfahrung im Einsatz von Large Language Models (LLMs) als 

Unterstützung während der Programmierung

Termin:

Ab April

Diese Masterarbeit baut auf aktuellen cutting-edge-

Forschungsarbeiten im Bereich physikalisch informierter

neuronaler Netze auf. Am IMES wurden hierzu neue Methoden

entwickelt, um hochkomplexe nichtlineare Modelle von

Kontinuumsrobotern mithilfe neuronaler Netze zu erlernen. Diese

Ersatzmodelle ermöglichen wiederum eine modellbasierte

Zustandsschätzung und Regelung in Echtzeit, was mit

konventionellen Methoden nur eingeschränkt oder nicht möglich

ist.

Ziel dieser Arbeit ist es, das Training dieser Modelle zu verbessern

und zu skalieren, um bestehende Limitationen zu überwinden.

Die Arbeit ist zunächst rein simulativ angelegt.
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